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RECENZJA
osiagnie¢ naukowo-badawczych, istotnej aktywnosci naukowe;j
oraz osiggnie¢ dydaktycznych i organizacyjnych
dr. inz. Michala GIERCZYNSKIEGO
w zwiazku z postgpowaniem o nadanie stopnia naukowego doktora habilitowanego.

1. Podstawa prawna opracowania recenzji

Podstawa prawng opracowania przedmiotowej recenzji w postepowaniu wszczetym na wniosek
dr. inz. Michata Gierczynskiego jest Uchwata nr 138/111/2025 Rady Naukowej Dyscypliny
Automatyka, Elektronika, Elektrotechnika i Technologie Kosmiczne Politechniki Warszawskiej
z dnia 30 wrzesnia 2025 r. informujaca o powotaniu mnie przez wspomniang Rade Dyscypliny
w skiad komisji habilitacyjnej jako recenzenta w tym postepowaniu.

Na potrzeby opracowania recenzji zostaly mi przedtozone dokumenty przygotowane przez
Whnioskodawce, skladajace si¢ z wniosku przewodniego, kopii dyplomu doktorskiego, wykazu
osiaggnie¢ naukowych Habilitanta oraz oswiadczen wspdtautoréw publikacji stanowigcych
osiggniecie naukowe o ich wkladzie procentowym i merytorycznym w powstanie publikacji (w
wersji elektronicznej), a takze autoreferatu (w wersji papierowej i elektronicznej). Przedtozony
wniosek habilitacyjny spelnia podstawowe wymogi formalne — wnioskodawca posiada stopien
naukowy doktora, przedstawit do oceny osiagniecie naukowe w postaci cyklu 6 publikacji
naukowych oraz przedstawil informacj¢ o swojej aktywnosci naukowej realizowanej w wiecej
niz jednej jednostce naukowej. Wedtlug informacji zawartej w dokumentacji wniosku
habilitacyjnego Kandydat nie ubiegat si¢ wezesniej o nadanie stopnia doktora habilitowanego.

Przedmiotowa recenzja, zgodnie z wymogami Ustawy z dnia z 20 lipca 2018 roku — Prawo
o szkolnictwie wyzszym i nauce (Dz.U. 2024 poz. 1571), w szczego6lnosci z zapisami art. 221
ust. 8 okresla, czy osiggnigcia naukowe Kandydata stanowigce w jego przypadku jeden cykl
powigzanych tematycznie artykulow naukowych opublikowanych w czasopismach naukowych
lub w recenzowanych materiatach z konferencji miedzynarodowych, ktére w roku
opublikowania artykulu w ostatecznej formie byty ujete we wlasciwym wykazie, odpowiadajg
wymaganiom okreslonym w art. 219 ust. 1 pkt 2 tej ustawy, czyli czy stanowig znaczny wktad
w rozwdj dyscypliny. Pozostate elementy recenzji majg charakter informacyjny i nie wptywaja
na przedstawiong w recenzji konkluzje koncowa.

2. Sylwetka kandydata w post¢epowaniu habilitacyjnym

Wnioskodawca — Kandydat do stopnia doktora habilitowanego, dr inz. Michat Gierczynski
uzyskal tytul zawodowy magistra inzyniera na kierunku automatyka i robotyka na Wydziale
Elektrycznym Politechniki Wroclawskiej w 2011 roku oraz stopien naukowy doktora w
dyscyplinie automatyka, elektronika i elektrotechnika nadany przez Rade Dyscypliny
Automatyka, Elektronika i Elektrotechnika Politechniki Warszawskiej w 2021 roku na
podstawie pracy doktorskiej, zrealizowanej pod kierunkiem prof. dr hab. inz. Lecha Grzesiaka.
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Kandydat zatrudniony jest od roku 2021 na stanowisku adiunkta w Instytucie Sterowania i
Elektroniki Przemystowej Politechniki Warszawskiej. Wezesniej, w latach 2018 — 2021 byl
zatrudniony w tej samej jednosice na stanowisku asystenta. Rownolegle, przez pét roku,
zatrudniony byt w Sieci Badawczej Lukasiewicz — Przemystowym Instytucie Motoryzacji. W
dokumentacji Kandydata brak informacji o formie zatrudnienia i wymiarze czasu pracy w tej
jednostce badawczej. Zatrudnienie Kandydata w Politechnice Warszawskiej poprzedzito roczne
zatrudnienie w Instytucie Elektrotechniki oraz piecioletnie doswiadczenie przemystowe w
Niemczech, odpowiednio w firmie Ruecker GmbH (2011-2013) oraz firmie Schaeffler
Technologies AG (2013-2016).

Obszarem zainteresowan naukowych Kandydata sg roznego rodzaju rozwiazania
techniczne i technologiczne z zakresu energoelektroniki i napedu elektrycznego w
szczegolnosci do zastosowan w szeroko pojetym przemysle motoryzacyjnym, jak i zagadnienia
przetwarzania energii, w szezegdlnosci w kontekscie jej jakosci, jak i magazynowania.

3. Ocena osiagni¢cia nankowego

Kandydat przedstawil do oceny osiagniccie naukowe pt. ,,Modelowanie wlasnosci
dynamicznych i elektromagnetycznych oraz sterowanie pracg napedow 7 masgynami
synchronicznymi zasilanymi 7 falownikéw napigcia, ze szczegélnym uwzglednieniem
wymagan braniy motoryzacyjnej’ w postaci cyklu sze§ciu publikacji naukowych,
opublikowanych w migdzynarodowych ezasopismach branzowych.

Przedstawione do oceny osiagniecia naukowego publikacje to opracowania wspotautorskie,
z udzialem Kandydata w zakresie od 90% do 30% zaangazowania, przy czym w czterech z tym
opracowan Kandydat jest pierwszym wspdlautorem, jego udzial wynosi co najmniej 50%. W
pozostalych dwéch publikacjach udzial Kandydata szacowany jest na 30% i jest on jednym z
czterech czlonkéw zespolu badawczo-redakcyjnego. Dwie z przedstawionych publikacji
opublikowane zostaly w czasopismie IEEE Transactions of Industrial Electronics, zaliczonego
do najwyzej punktowanych czasopism (200 pkt wg listy MNiSW) i posiadajgcego IF = 7,5.
Trzy z ocenianych publikacji opublikowano w czasopismie Energies, ktére mimo dyskusyjnej
opinii w zakresie polityki publikacyjnej i recenzyjnej klasyfikowane jest w skali MNiSW na
140 punktéw i ma IF = 3. Ostania z 6 publikacji przedstawionych do oceny (cho¢ nie ostatnia
w zestawieniu Kandydata) zostala opublikowana w Bulletin of the Polish Academy of Sciences
Technical Sciences. Jest to wydawnictwo na poziomie 100 pkt i [F=1,3 cieszgce si¢ uznaniem
wirdd polskich ezasopism naukowych. Publikacje przedstawione przez Kandydata do oceny
opublikowane zostaty w dos¢ krotkim okresie czasu ~ jedna z nich w roku 2021, ¢ztery kolejne
w roku 2024, a ostatnia w roku 2025. Jako publikacje wzglednie nowe liczba ich cytowan jest
niewielka: tylko najstarszy artykul z Energies ma 10 cytowarn, pozostale z wyjatkiem
najnowszej publikacji z 2025 roku, majg 1-3 cytowan. Swiadczy to o niskim wspélezynniku
wplywu publikacji na srodowisko naukowe, ale w duZej mierze wynika z niedawnego
opublikowania tychze pozycji.

Podsumowujgc, przedstawione do oceny osiggnigcie zawiera cykl powigzanych
tematycznie artykuldéw naukowych odpowiadajacych trescia zaproponowanemu przez
Kandydata tytulowi osiggnigcia, a artykuly wchodzace w sklad osiggniecia byly ujete w
stosownych wykazach czasopism wymaganych ustawg. Osiggnigcie to spelnia zatem wymég
przedstawiony w art. 219 ust. 1, pkt 2 b) ustawy Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce z 20
lipca 2018 roku.

W ujeciu merytorycznym przedstawione do oceny publikacje obejmuja zagadnienia
zwigzane modelowaniem, analizg parametréw zastepczych oraz algorytméw sterowania, w
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szezegblnosei z uwzglednieniem nieliniowosci obwodu magnetycznego maszyn elektrycznych
stosowanych w przemysle motoryzacyjnym.

W publikacji [A1] autor przedstawit wyniki analizy numerycznej prowadzonej w programie
ANSYS Maxwell dla silnika PMSM stosowanego w napedzie trakcyjnym BMW i3. Model
numeryczny zostal opracowany dla przyblizonych danych geometrycznych i poréwnany z
wynikami badan laboratoryjnych dostepnych literaturowo. Opracowano takze zlinearyzowany
model uproszczony, na bazie ktérego przeprowadzono analize momentu obrotowego silnika,
poréwnujgc wyniki modelu uproszczonego z modelem polowym. W pracy wykazano, ze
analizowany silnik pracuje w zakresie mocno nasyconego obwodu magnetycznego. Wskazano,
Ze uproszczony, zlinearyzowany model maszyny moze by¢ w pewnym stopniu z powodzeniem
zastosowany do estymacji krzywej momentu obrotowego w funkcji predkosci maszyny o
wysokim nasyceniu. W artykule, ktorego Kandydat byt wiodacym autorem (udziak szacowany
na 90%) wykazano umiejetno$¢ wykorzystania narzedzi obliczeniowych do odtwarzania
parametréw maszyny elekirycznej oraz szacowania obszardéw jej pracy. Jest to bardzo istotne
zagadnienie dla prowadzenia proceséw maksymalizacji wykorzystania maszyn elektrycznych
oraz maksymalizacji gestosci energii przenoszonej przez takie maszyny.

Publikacja [A2] poswigcona jest modelowaniu whasciwosci dynamicznych i identyfikacji
parametrow zastepczych reluktancyjnej maszyny synchronicznej. Identyfikacje parametrow tej
maszyny prowadzono metodg dynamiczna, to jest wymuszajac rotacje wirnika z okreslong
predkoscig i mierzqe wartosci napieé koniecznych do osiggniecia zadanych wartosci wektora
pradu. Zgodnie z deklaracja wspoltworcdw tej publikacji udziat Kandydata w jej powstaniu
skupiat si¢ sposobach poprawy dokladnosci zaproponowanej metody identyfikacji parametréw
maszyny, ktéra osiagnigto miedzy innymi poprzez uwzglednienie opoOZnienia fazy
wprowadzanego przez dolnoprzepustowe filtry analogowe pradu, odpowiednia kompensacje
czasébw martwych oraz wprowadzenie autorskiej metody identyfikacji potozenia osi
magnetycznej d wirnika maszyny. Wprowadzono takze predykcje kata wirnika do odwrotne;j
transformacji Parka w modelu maszyny. Nalezy uznac, ze udzial Kandydata, mimo ze nie mial
dominujacego charakteru (jego wklad w powstanie publikacji szacowany jest na 30%), to
dotyczyt istotnych dla artykulu aspektéw istotnie podnoszacych jego warto$é naukows. Stad
tez wilad Kandydata w rozwdj dyscypliny mozna na bazie tego artykulu uznaé za istotny.

Artykut [A3] podwiecony jest zagadnieniom proceséw sterowania maszyny elektrycznej o
nieliniowych parametrach zastepczych, jaka jest silnik synchroniczny reluktancyjny. W tej
pracy zaproponowany zostal uklad sterowania ze sprzezeniem od wektora stanu z
jednoczesnym ograniczaniem pradu. Zgodnie z deklaracja, zadaniem Kandydata bylo
opracowanie modelu dynamicznego maszyny, w tym podobnie jak w pracy poprzedniej
identyfikacja parametrow maszyny. Ponadto wykazat on mozliwo$¢ zastosowania do analizy
dynamiki maszyny zawierajacej nieliniowodci obwodu magnetycznego oprogramowania
PLECS, ktére jest stosowane w badaniu uktadéw regulacji. Jest to zatem wklad decydujgcy o
powodzeniu calego rozwigzania w postaci koncepcji ukladu sterowania, zaproponowanej w
artykule.

Kolejna zaproponowana w osiggnieciu publikacja [A4] dotyczy, podobnie jak pierwsza z
tutaj wymienionych modelowania numerycznego wiasciwosci silnika synchronicznego z
magnesami trwatymi stanowigcego jednostke napedows samochodu elektrycznego. Badania
numeryczne przedstawione w artykule zostaly skonfrontowane z wynikami pomiarow
laboratoryjnych. Kandydat byl pomyslodawca koncepcji stanowiska pomiarowego, w
szezegblnosci jego czesci energoelektronicznej oraz sterujacej, w tym implementacii algorytmu
regulacji bazujgcej na sterowaniu polowo zorientowanym. Na podstawie opracowanego
stanowiska eksperymentalnego dokonano kalibracji modelu numerycznego, w tym otworzenia
charakterystyk materiatéw konstrukcyjnych silnika. Wskazano, ze charakterystyki
elektromagnetyczne maszyny zaleza w przewazajacym stopniu od dwoch parametréw, czyli
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remanencji magnetycznej magneséw oraz punktu nasycenia charakterystyki magnesowania
blach magnetowodu maszyny. W artykule tym zamieszczono réwniez analizy dotyczgce
wyboru najkorzystniejszego punktu pracy napedu oraz obliczen sprawnosci. Kandydat jest w
tym artykule autorem wiodgcym z wkladem szacowanym na 70%.

Przedostatni z cyklu artykuldéw, oznaczony jako [AS] jest rozszerzeniem artykutu [A4]
(opublikowanego 3 miesigce wezedniej w tym samym czasopismie) i dotyczy zagadnieh
dokiadnosci identyfikacji parametréw maszyn elektrycznych PMSM. Gtéwnym obszarem
zainteresowann w tej pracy jest dokladno$¢ identyfikacji kata osi magnetycznej wirnika. W
zakresie czynnikow wprowadzajagcych niedokladno$ci w  identyfikacji tego kata
przeanalizowano miedzy innymi wplyw opdZnienia fazy pradu wprowadzanej przez filtry
dolnoprzepustowe w torze sterowania, wplyw zmiany temperatury maszyny, w szczegdlnosci
wynikajace] z nagrzewania si¢ uzwojenl oraz wplywy asymetrii maszyny. Zaproponowano
odpowiednie metody eliminacji tych niedokladnosci. Wskazano, ze uzyskany btgd w estymacji
strumienia na poziomie 12%, jest nizszy niz raportowany w literaturze, ale wecigz
niezadawalajacy i konieczne s3 dalsze badania we wskazanym zakresie. Pokazuje to istotnosé
badan podejmowanych przez Kandydata w zakresie identyfikacji parametré6w maszyn
synchronicznych i opracowywania algorytméw ich sterowania, ale wskazuje takze, ze
wskazane przez Kandydata osiggniecie nie jest jeszcze osiggnigciem w pelni dojrzatym i
zamknietym, ale stanowi obszar badan bedacych weigz w trakcie realizacji.

Cykl publikacji potwierdzajacy osiagniecie naukowe Kandydata zamyka publikacja [A6],
ktéra w momencie skfadania wniosku habilitacyjnego byla jeszcze w dostepie tzw. early access
(publikacja wydana zostala w ostatecznej wersji w paZdzierniku 2025, przy czym termin jej
zlozenia do publikacji przypadajacy na grudzien 2024 to zaledwie miesigec po zozeniu
publikacji [A5] i trzy miesiace po ztozeniu publikacji [A4]). Publikacja ta dotyczy podobnych
zagadnien, jak publikacja [A3], to jest implementacji nieliniowych charakterystyk strumieni
skojarzonych w modelach 1 strukturach uktadéw sterowania maszyn PMSM, w szczegdnosci
pracujgcych z wysokim poziomem nasycenia. W opisanym w artykule ukladzie regulacji
zastosowano sprzezenie od strumieni skojarzonych, sprowadzajgc opis dynamiki obiektu
regulacji do czlonu catkujacego. Poprzez zastosowanie predykeji kata wykorzystywanego do
odwrotnej transformacji Parka autorzy otrzymali prosty opis dynamiki ukladu regulacii,
pozwalajacy na zastosowanie regulatora liniowego o stalych wspdlczynnikach wzmocnies,
niezaleznych od predkosci. Publikacja zawiera réwniez bardzo obszerny opis badan
cksperymentalnych weryfikujacych funkcjonalnosé¢ zaproponowanego ukiadu regulacji, co jest
bardzo waznym aspektem potwierdzajacym uzytecznod$é zaproponowanych rozwigzan.
Zarowno w publikacji [AS], jak i w [A6] Kandydat jest wiodacym autorem, z udzialem
szacowanym na 50% dla kazdej z publikacji.

Kandydat w swoim wniosku wspomina jeszcze o trzech, istotnych w jego opinii
publikacjach, ktore zostaly opublikowane na konferencjach (odpowiednio konferencja EVER -
Ecological Vehicles and Renewable Energies w Monako w 2019 roku, konferencja SENE 2023
oraz konferencja EUROCON 2025 w Gdyni). Niestety kopie tych publikacji nie zostaty
dolgczone do dokumentacji dorobku habilitacyjnego, a nie sg to publikacje otwartego dostepu.
Stad tez nie jest mozliwe odniesienie si¢ do ich zawarto$ci merytorycznej, ich zwigzku z
publikacjami wlgczonymi do osiggnigcia naukowego Kandydata oraz ocena na ile publikacje
te potwierdzajac wklad Kandydata w rozwdj dyscypliny. Kopie publikacji bedacych
przedmiotem osiggnigcia (JA1] — [A6]) rowniez nie zostaly dotgczone do dorobku, ale ze
wzgledu na miejsce ich opublikowania, byly to materialy mozliwe do pozyskania bezposrednio
ze Zrodel, w ktorych zostaly opublikowane.

Podsumowujge, przedstawione do oceny przez Kandydata osiggniecie naukowe w postaci
szesciu publikacji wspdtautorskich wskazuje na wkiad Kandydata w rozwdj dyscypliny
automatyka, elektronika, elekirotechnika i technologie kosmiczne poprzez wskazanie
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rozwigzania kilku istotnych probleméw z pogranicza nauki oraz inzynierii. Problemami,

stanowigcymi indywidualny wkiad Kandydata w rozwoj dyscypliny sa przede wszystkim:

e Opracowane 1 zweryfikowane eksperymentalnic modele numeryczne maszyn
clektrycznych, w szczegdlnosci bazujace na metodzie elementdéw skoficzonych modele
maszyn synchronicznych z magnesami trwalymi 1 maszyn synchronicznych
reluktancyjnych, uwzgledniajgce nieliniowe charakterystyki materialowe maszyn,

» Opracowane metody identyfikacji parametréw zastgpczych maszyn opierajgce sie na
udoskonalonych procedurach pomiarowych, pozwalajgce na uzyskanie lepszej doktadnosci
odwzorowania parametréw, w tym ich nieliniowosci oraz opracowane metody kalibracji
tych modeli na podstawie danych pomiarowych,

o Opracowane i zaimplementowane algorytmy sterowania maszyn elektrycznych, w
szczegblnodcl stosowane w ukladach napedowych pojazdéw elektrycznych, to jest maszyn
synchronicznych z magnesami trwalymi i maszyn synchronicznych reluktancyjnych
pozwalajace na lepsza predykcje parametréw ruchowych maszyny oraz wykorzystujgce
prostsze modele matematyczne pozwalajace na stosowanie regulatorow liniowych o statych
wspolezynnikach wzmocnies.

Wymieniony powyzej wklad Kandydata w rozwdj dyscypliny, mimo Ze obejmuje dosé
waski tematycznie zakres osiggnigé, mozna uznaé za istotny i perspektywiczny w ujeciu
naukowym oraz aplikacyjnym. Ze wzgledu na opublikowanie tych osiggnieé niedawno (od
opublikowania czterech z szesciu publikacji cyklu bedacego przedmiotem oceny minelo nieco
ponad roku, a w dniu skiadania wniosku bylo to nieco ponad pét roku) i w bardzo krétkiej
perspektywie czasowej (trzy z publikacji wydane zostaty w odstepie od siebie kwartatu [A2] —
09.2024, [A4] — 09.2024, [AS] — 12.2024), istotnosé tych osiggnieé nie zostala jeszcze
zweryfikowana przez $rodowisko naukowe, o czym $wiadezy szozgtkowa liczba cytowan
poszczegoOlnych prac, przekiadajgca sig na do$é niski indeks Hirscha Kandydata wynoszacy wg
WoS — 3 (nie jest znany stan indeksu Hirscha na dziei uzyskania stopnia doktora, ale biorgc
pod uwagg liczbg opublikowanych przed doktoratem artykutéw, wspdlczynnik ten mogt mieé
warto$¢ co najwyzej 1). Stan obecny mozna uznaé jednak za przejsciowy. Bardzo krétki
przedzial czasu, kiedy publikowane byly artykuly stanowigce osiggniecie naukowe i bedgce
opisem wkladu Kandydata w rozwdéj dyscypliny (faczny przedziat czasu kiedy publikowano
artykuly - wg terminu przestania manuskryptu do publikacji, wynosi 3,5 roku, przy czym trzy
z nich, czyli polowg wszystkich przedstawionych do oceny, wystano do publikacji w odstepie
zaledwie czterech miesigcy) wskazuje na bardzo waskie potraktowanie tematu i niemal
punktowe zweryfikowanie postawionych hipotez. Badania weryfikacyjne przeprowadzono w
zasadzie dla tylko jednej maszyny danego typu oraz, co logiczne, dla tylko takich maszyn
opracowano modele numeryczne. Oceniane osiggnigcie charakteryzuje sie zatem pewna
niedojrzaloscig w zakresie eksploracji naukowej zagadnienia, o czym $wiadczg wielokrotne
deklaracje autoréw przedlozonych do oceny publikacji o koniecznoséei dalszego przebadania
zagadnienia. Oczywiscie wskazanie w artykule kierunku dalszych prac jest aspektem
pozytywnym i pozadanym w publikacji, ale w tym przypadku zauwazy¢ mozna wiele otwartych
watkow, ktorych uzupelnienie ugruntowatoby wiiad Kandydata w rozwdj dyscypliny.
Niemniej jednak biorge pod uwage przemystowe doswiadczenia Kandydata w obszarze, ktéry
byl réwniez przedmiotem jego zainteresowan w zakresie osiggnigcia habilitacyjnego, jak
rowniez wieloaspektowe podejscie do analizowanych zagadniefi, uwzgledniajace zaréwno
modelowanie, identyfikacje parametréw materialowych, analize procesow sterowania, po
konstrukcjg kompletnych systeméw napedowych i ich testowanie nalezy uznaé, ze Kandydat
spelnia wymagania ustawowe, okre§lone w par. 219 punkt 1, podpunkt 2 w zakresie
posiadania znaczgcego wkladu w rozwéj dyscypliny automatyka, automatyka, elektronika,
elektrotechnika i technologie kosmiczne i w zakresie tego kryterium powinien zostaé
dopuszezony do dalszych etapéw postepowania habilitacyjnego.
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4. Ocena istotnej aktywnosci naukowej Kandydata

Tak jak wspomniano na wstgpie, zgodnie z zapisami ustawy oraz wytycznymi Rady
Doskonatosci Naukowej, ta czgsé recenzji ma wylacznie charakter informacyjny 1 nie wplywa
na konkluzje kocowa. Oceng aktywnosci Kandydata przeprowadzono na podstawie danych
zawartych w wykazie osiagnigé naukowych przedtozonym przez Kandydata. Ocena ta odnosi
si¢ zarowno do aktywnosci w podstawowej jednostce naukowej, bedgcej miejscem obecnego
zatrudnienia Kandydata, jak i w innych jednostkach naukowych, w ktoérych Kandydat
prowadzil dzialalnosé.

Zgodnie ze wspomnianym wykazem do aktywnoséci naukowej Kandydata mozna zaliczy¢
publikacje naukowe w czasopismach oraz materiatach konferencyjnych, w szczegdlnosci te,
ktore nie wehodza w skiad osiggnigcia (bo one zostaly juz ocenione we wezesniejszym punkcie
recenzji), udziat w konferencjach i seminariach naukowych, udzial w zespolach badawczych,
w tym kierowanie projektami i zespotami badawczymi, a takze aktywno$é naukows w innych
gremiach 1 organizacjach naukowych i branzowych, w tym wspdlprace z otoczeniem
spoleczno-gospodarczym.

Jak wynika z dokumentacji przedtozonej przez Kandydata, jest on autorem lacznie 10
publikacji naukowych. Poza opisanymi w osiggnieciu naukowym publikacjami sg to dwie
publikacje w Przegladzie Elektrotechnicznym, w tym jedna opublikowana przed uzyskaniem
stopnia doktora, i dwie publikacje w Energies (MDPI). Kandydat wskazal udzial w siedmiu
konferencjach naukowych jako prelegent, w tym pieciu przed uzyskaniem doktora i dwoch po
uzyskaniu tego stopnia. W wykazie brak informacji o formie wystapien (referat, poster).
Sposrédd wspomnianych siedmiu konferencji jedna miata miejsce zagranicg, a pozostale 6 w
Polsce (w tym czgs¢ jako konferencje o charakterze migdzynarodowym). W trakcie swojej
kariery akademickiej Kandydat uczestniczy! jako wykonawca w realizacji dwoch projekidéw
badawczych finansowanych ze Zrédet zewngtrznych (NCBiR), w tym jednym zakonczonym
zrealizowanym przed uzyskaniem stopnia doktora i jednym trwajgcym (na dzien skladania
wniosku). Byl takze wykonawca dwoch i kierownikiem jednego projektu badawczego
wewngtrznego (IDUB). W zakresie wspolpracy z otoczeniem spoleczno-gospodarczym
Kandydat wspdipracowatl z firma APS Energia, a wspolpraca ta zaowocowala rozwigzaniem
technologicznym i dwoma zgloszeniami patentowymi. Kandydat jest czlonkiem IEEE.

Opisane powyzej aktywnosci mozna sklasyfikowaé jako aktywno$é naukowa realizowana
w ramach jednostki podstawowej, to jest Politechniki Warszawskiej. Kandydat w autoreferacie
przedstawil informacje o wykazywaniu si¢ istotng aktywnoscig naukowa albo artystyczng
realizowang w wigeej niz jednej uczelni, instytucji naukowej lub instytucji kultury, w
szczegdlnosel zagranicznej. Wykaz ten zawiera informacje o aktywnosei w pieciu instytucjach.
Jedna z tych instytucji jest wspomniana i scharakteryzowana powyzej Politechnika
Warszawska. Dwie kolejne to przedsiebiorstwa niemieckie, w ktdrych Kandydat byt
zatrudniony w dziatach badawczo rozwojowych. Mimo powigzania z obszarem nauki instytucje
te nie wypelniaja przeslanki instytucji naukowej, stad tez ta aktywno$é nie bedzie tu
charakteryzowana. Przestanki takie speilniaja dwie kolejne instytucje, to jest Instytut
Elektrotechniki oraz Przemyslowy Instytut Motoryzacyjny (obydwie instytucje sg obecnie
jednostkami Sieci Badawczej Lukasiewicz). Prowadzona w obydwu jednostkach dziatalno$é
nawigzuje do obszaru zainteresowan wskazanego przez Kandydata jako jego osiagniecie
naukowe. Pewnym mankamentem wykazywania istotnej aktywno$ci naukowej w tych
instytucjach jest brak rezultatéw naukowych, to jest brak afiliowanych do nich publikacji
naukowych, brak udzialu w finansowanych ze Zrodet zewnetranych projektéw, czy innych
namacalnych efektéw swiadczgcych o istotnosci tej aktywnosei naukowej.
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W wykazie osiggnig¢ Kandydat wskazal ze zamierza realizowaé staz w Uniwersytecie
Mikotaja Kopernika. Niestety nie jest mozliwa ocena aktywnosci naukowej, ktéra na dzien
sktadania wniosku jest dopiero planowana. Jest to pewnego rodzaju paradoks, gdyz z
dokumentacji wniosku wynika, ze Kandydat prowadzi intensywnag wspolprace naukows z
zespolem z UMK, skutkujaca ciekawymi wynikami i warto§ciowymi publikacjami naukowymi.

S. Ocena dorobku dydaktycznego, organizacyjnego i popularyzatorskiego

Opis dorobku dydaktycznego, organizacyjnego i popularyzatorskiego jest bardzo skromny. W
autoreferacie Kandydat wspomina jedynie o prowadzeniu zaj¢¢ dydaktycznych z przedmiotéw
Naped Elektryczny, Maszyny Elektryczne, Badania Mikromaszyn, Podstawy Elektroniki oraz
0 wspdtpracy ze studenckim kotem naukowym Adek. Brak informacji odnosnie form zaje¢,
zaangazowania Kandydata w doskonalenie procesu dydaktycznego, a w przypadku kota
naukowego brak informacji na temat jego formalnego statusu wzgledem tego kota.

6. Konkluzja koncowa

Po zapoznaniu si¢ ze cyklem szesciu publikacji naukowych wspétautorstwa dr inz. Michala
Gierczynskiego, wskazanych w postgpowaniu habilitacyjnym jako osiggniecie naukowe pod
wspdlnym tytulem: ,Modelowanie witasnosci dynamicznych i elektromagnetycznych oraz
sterowanie pracg napedow z maszynami synchronicznymi zasilanymi z falownikow napiecia,
ze szczegOlnym uwzglednieniem wymagan branzy motoryzacyjnej” jak rowniez pozostatymi
informacjami na temat dorobku i aktywnos$ci naukowej kandydata stwierdzam, ze przedtozone
od oceny osiagni¢cie naukowe spelnia wymagania ustawowe, okreslone w par. 219 ust. 1,
pkt 2 Ustawy z dnia 20 lipca 2018 roku Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce (Dz.U. 2024,
poz.1571 z pdzn. zm.) i stanowi zmaczgcy wklad Kandydata w rozwdj dyscypliny
automatyka, automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie kosmiczne.

Wyrazajac pozytywna konkluzje w zakresie posiadania przez dr. inz. Michala
Gierczynskiego osiagnie¢ naukowych wnoszacych istotny wklad w rozwdj dyscypliny
wnosz¢ 0 dopuszezenie go do dalszych etapow postepowania habilitacyjnego.
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